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Abstract of DE4035941 

In the drive train to the rollers of a roller stand, esp. for cold rolling, an intermeidate shaft (16) is 
between the spindle head (3) and the ring bayonet connection (9) to be engaged and disengaged, 
carrying the axial bearing (17) of the working roller (1). The axial bearing housing (18) is connected to 
an operating slide unit (40) working in the axial direction of the working roller (1 ). ADVANTAGE - The 
mechanism allows the introduction of an axial bearing, when upgrading a roller stand to give axially 
sliding rollers, with the operating side free of sliding units. 
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® Walzwerksantrieb 

(5?) Es wtrd ein Walzwerksantrieb mil zwischen antreibenden 
Kammwalzen und angetriebenen Walzen eines Walzgeru- 
stes insbesondere dessen Arbeitswalzen 1 angeordneten 
Gelenkspindeln verbessert, an deren Spindelkopf 3 ein eine 
Bogenverzahnung aufweisender Kupplungstreffer und ein 
diesen Treffer umgreifende mit einer Innenverzahnung ver- 
sehene Kupplungshulse 7 angeordnet stnd, wobei ferner der 
Walzwerksantrieb mit einer auf dem Laufzapfen 8 der 
Arbeitswalze 1 angeordneten Ein- und Entkopplungsvorrich- 
tung, insbesondere mit einem Ringbajonettverschluti 9 ver- 
sehen ist. Zum besseren Einleiten von Axtalkraften in die 
angetriebenen Walzen des Walzge rusts bspw. bei der 
Modern isie rung von Gerusten im Hinbiick auf eine gegensin- 
nige Verschiebung, insbesondere der Arbeitswalzen wird 
vorgeschlagen, daS zwischen dem Spindelkopf 3 und der 
Ein- und Entkopplungsvorrichtung 9 ein Zwischenwellen- 
' stuck angeordnet ist. welches das Axiallager 17 der Arbeits- 
walze 1 tragt und daB das Axiallagergehause 18 mit einer in 
Achsrichtung der Arbeitswalze wirksamen Verschiebeein- 
richtung 40 in Verbindung steht. 
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Beschreibung 

Die Erfindung betrifft einen Walzwerksantrieb mit 
zwischen antreibenden Kammwalzen und angetrtebe- 
nen Walzen eines WalzgerOsts, insbesondere dessen Ar- 5 
beitswalzen angeordneten Gelenksptndeln, an deren 
Spindelkopf ein eine Bogenverzahnung aufweisender 
Kupplungstreffer und eine diesen Kupplungstreffer urn- 
greifende mit einer Innenverzahnung versehene Kupp- 
lungshiilse angeordnet sind sowie mit einer auf dem 10 
Laufzapfen der Arbeitswalze angeordneten Ein- und 
Entkopplungsvorrichtung, insbesondere ein Ringbajo- 
nettverschluB. 

Bei herkdmmlichen Walzgerusten erfolgt der Antrieb 
der Arbeits walzen, zwischen denen das Walzgut bspw. 15 
ein kaltzuwalzendes Metallband bearbeitet wird, in der 
Weise, daB mit den Laufzapfen der Arbeitswalzen An- 
triebsspindeln verbunden sind, die mit antreibenden 
Kammwalzen in Verbindung stehen, wobei die Kamm- 
walzen Qber zwischengeschaltete Getriebe von geeig- 20 
neten Antriebsmotoren angetrieben werden. Die An- 
triebsspindeln weisen an den Verbindungen zu den Ar- 
beitswalzen bzw. zu den Kammwalzen Spindelgelenke 
auf, — zumeist Universalgelenke — um die durch ver- 
schiedene Walzbanddicken und Walzenabschliffe verur- 25 
sachten Winkelverlagerungen auszugleichen. Da die Ar- 
beitswalzen im gangigen Walzbetrieb hohen Anforde- 
rungen genQgen mussen und wegen des auftretenden 
WalzenverschleiBes und wegen der Anpassung an das 
jeweilige Walzprogramm haufiger gewechselt werden 30 
mussen, sind besondere konstruktive MaBnahmen vor- 
gesehen, um Arbeitswalzen und Gelenkspindeln vonein- 
ander zu trennen. Bei bekannten Trennvorrichtungen ist 
das Auswechseln der Walzen einschlieBlich der Entfer- 
nung von Verbindungszapfen, von GleitstQcken und das 35 
Fortziehen der Gelenkspindel sehr mQhsam und erfor- 
dert Zeit und erheblichen Arbeitsaufwand 

Aus der DE-OS 27 33 988 ist eine Antriebsvorrich- 
tung ftir vertikale Walzwerkswalzen bekannt mit einer 
Antriebswelle, die Qber ein Universalgelenk losbar mit 40 
dem Laufzapfen einer Walze verbunden ist und bei der 
eine Innenwelle und eine mit dieser Innenwelle verbun- 
dene Aufienwelle axial verschiebbar sind. Zum Aus- und 
Einkuppeln des Laufzapfens der Walzwerkswalze mit 
dem zugehdngen Kuppfungsjoch des Universalgelenks 45 
der Antriebswelle ist eine an der Innenwelle und der 
AuBenwelle angreifende Stellvorrichtung vorgesehen, 
die aus einem an der AuBenwelle befestigten Druckmit- 
telzylinder mit an der Innenwelle gehalterter Kolben- 
stange besteht Durch Betatigen des Druckmittelzylin- 50 
ders wird die AuBenwelle auf der Innenwelle verscho- 
ben und dadurch so weit verkQrzt, bis das Kupplungs- 
joch des Universalgelenkes von dem Walzenzapfen ab~ 
gezogen ist Diese bekannte Abziehvorrichtung ist auf- 
wendig konstruiert Die Antriebswelle ist zweiteilig aus- 55 
gebildet. Zum Festlegen der Welle nach der Entkopp- 
lung von der Walze wird eine gesonderte Vorrichtung 
bendtigt, die aus Federvorrichtungen, HaJterungsstan- 
gen usw. besteht, die ein rasches und prazises Ein- und 
Auskuppeln von Antriebswelle und Walzwerkswalze 60 
fraglich ersch einen lassen. 

Aus der DE-OS 24 40 495 ist ein Walzgerust mit zwei 
Arbeitswalzen, zwei Zwischenwalzen und zwei StOtz- 
walzen sowie mit einer Einrichtung zum axialen Ver- 
schieben der Zwischenwalzen bekannt Bei diesem 65 
Walzgerust sind die Walzen in EinbaustQcken gelagert, 
wobei die EinbaustQcke in den WalzgerQststandern in 
Richtung der Walzkraft gleitend gefOhrt sind. Die Zwi- 
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schenwalzen sind zusammen mit ihren EinbaustQcken 
axial verschiebbar. An einem der EinbaustQcke jeder 
Zwischenwalze sind zwei axial nach auBen vorstehende 
Arme vorgesehen; an jedem dieser Arme greift der aus- 
fahrbare Teil je einer Kolben-Zylinder-Einheit mittels 
eines Verbindungsgliedes an. Die beiden Kolben-Zylin- 
der-Einheiten sind in den WalzgerQststandern seitlich 
neben dem jeweiligen EinbaustQck angeordnet Mit die- 
ser bekannten Konstruktion einer Verschiebeeinrich- 
tung fQr die Walzen kdnnen allenfalls kleine Stellwege 
gefahren werden, da bei groBeren Verschiebungen der 
Walzen entsprechend groBe Htibe der hydraulisch wir- 
kenden Kolben-Zylinder-Einheit vorgesehen werden 
mussen. Dies hat u. a. den Nachteil, daB entsprechend 
lange Stellzylinder in die Bedienungsseite am Walzge- 
rQst hineinragen und den erforderlichen Raum ftir den 
notwendigen Wechsel und die Wartung der Walzen ein- 
engen. Hieraus resultierend muflte bei einem Walzen- 
wechsel der Walzensatz weiter herausgezogen werden, 
bspw. beim side shifting. Das hatte langere Walzenaus- 
fahrzylinder zur Folge oder sogar den Einsatz von teu- 
ren, kompliziert arbeitenden Teleskopzylindern. 

Aus der DE-OS 38 02 813 ist eine mit dem Stander des 
WalzgerQsts verbundene Verschiebeeinrichtung auf der 
Bedienungsseite bekannt, die Qber eine den Verstellweg 
der Verschiebeeinrichtung ubersetzende Getrtebean- 
ordnung mit dem Schubblock der Arbeitswalze verbun- 
den ist, wobei der Schubblock der Arbeitswalze und 
deren EinbaustQck jeweils mindestens eine gegenQber 
angeordnete Zahnstange aufweisen. wobei zwischen 
den Zahnstangen mindestens ein mit den Zahnstangen 
in Eingriff stehendes Ritzel angeordnet ist, dessen Rit- 
zelachse mit der Verschiebeeinrichtung in Verbindung 
steht Die auflerst kompakt bauende Mechanik der Ver- 
schiebeeinrichtung macht es mttglich, daB der Raum auf 
der Bedienungsseite des WalzgerOstes nicht durch aus- 
ladende GerQstteile eingeschrankt wird, so daB mit an- 
deren Worten der Raum auf der Bedienungsseite des 
WalzgerOstes in dem bisher bekannten und notwendi- 
gen Umfang benutzt werden kann, z. B. zu einem schnel- 
len Wechsel der Walzen. 

Aus der DE-OS 38 01 749 ist ein Walzwerksantrieb 
der eingangs genannten Gattung bekannt, der insbeson- 
dere durch den Einsatz eines Ringbajonettverschlusses 
ein prazises und schnelles Einkoppeln bzw. Entkoppeln 
von Arbeitswalze und Gelenkspindel mdglich macht 
Durch die gewonnene Prazision und Genauigkeit der 
mechanisch Idsbaren Verbindung von Walze und Ge- 
lenkspindel werden am Walzenlager und an den Ober- 
tragungselementen des Spindelgelenks unkontrollierte 
Belastungen vermieden, so daB Lebensdauer und Ver- 
fQgbarkeit dieser Konstruktionselemente nicht beein- 
trachtigt werden. 

Aufgabe der Erfindung ist es, den Walzwerksantrieb 
der genannten Gattung zu verbessern, insbesondere bei 
der Modernisierung von GerGsten mit vorhandenen Ar- 
beitswalzen ohne Axialtager verwendbar zu machen 
und bei der UmrQstung von vorhandenen WalzgerQsten 
auf eine Walztechnologie mit axial verschiebbaren Wal- 
zen einsetzen zu kdnnen. AufgabengemaB soil die Ein- 
leitung der auf die Walzen einwirkenden Verschiebe- 
krafte von der Antriebsseite erfolgen, so daB die Bedie- 
nungsseite von jeglichen Verschiebeeinrichtungen frei- 
gehalten wird. 

Diese Aufgabe wird fQr ein Walzgerust der eingangs 
genannten Art mit den MaBnahmen der Patentanspru- 
che 1 bis 6 geldst 

Die konstruktiven MaBnahmen nach Paten tans pruch 
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1 zeichnen sich dadurch aus, daB zwischen dem Spindel- 
kopf und der Ein- und Entkopplungsvorrichtung ein 
ZwischenwelienstQck angeordnet ist, welches das Axial- 
lager der Arbeitswalze tragi und daO das Axiallagerge- 
hause mit einer in Achsrichtung der Arbeitswalze wirk- 
samen Verschiebeeinrichtung in Verbindung stehL Die 
Vorteile dieser Konstruktion liegen darin, daB bei der 
Modernisierung von Gerusten mit vorhandenen Ar- 
beitswalzen ohne Axiallager nunmehr die Mdglichkeit 
besteht, Axialkrafte jeglicher Art, bspw. die Verschiebe- 
krafte bei axial gegeneinander zu verschiebenden Wal- 
zen uber den Spindelkopf auf eine angetriebene Walze 
mit grofler Sicherheit Qbertragen werden kann. Neue 
Walzen im GerQst kdnnen kurzer konstruiert werden 
und somit kdnnen auch andere Baugruppen wie Wal- 
zenwechselwagen ebenfalls kompakter ausgelegt und 
hergestellt werdea Ferner kdnnen bei den Arbeitswal- 
zenwechselsatzen die Axiallagerungen entfallen. Da die 
Einleitung der fflr das Verschieben der Walzen notwen- 
digen Axialkrafte auf der Antriebsseite der angetriebe- 
nen Waize liegt wird auf der Bedienungsseite vorteil- 
hafterweise kein zusatzlicher Platz bend tig t 

In Ausgestaltung der Erfindung wird vorgeschlagen, 
dafi das ZwischenwelienstQck einerseits mit der dem 
Laufzapfen der Arbeitswalze umfassenden VerschluB- 
hulse des Ringbajonettverschlusses drehfest verbunden 
ist und andererseits mit der KupplungshQIse des Spin- 
delkopfes mittels einer Keilnutverzahnung in Verbin- 
dung stent Diese Konstruktion ist dermaBen kompakt 
ausgelegt, daB im Bereich des St&nderfensters des Walz- 
gerQstes kein zusatzlicher Platz bendtigt wird Ferner ist 
ein einfaches schnelles und sehr prazises Kuppeln und 
Entkuppeln der Walze von der antreibenden Gelenks- 
pindel mdglich. Mit dem besonders gestalteten Ringba- 
jonettverschluB kdnnen hohe Axialkrafte gut Qbertra- 
gen werden. Diese Axialkrafte entsprechen den hohen 
Verschiebekrgftert, die von auBen Qber das Gehause des 
Axiallagers in den Antrieb eingeleitet werden. Die Keil- 
nutverzahnung zwischen der KupplungshQIse des Spin- 
del kopfes und dem einen Ende des Zwischen we lie n- 
stQcks und die ineinandergreifende Verzahnung von 
VerschluBzapfen und VerschluBrad des Ringbajonett- 
verschlusses sorgen fUr eine exakte und formschlQssige 
Obertragung der Drehmomente von der Gelenkspindel 
auf die Walze des WalzgrQsts. 

Zur spielfreien Obertragung der Verschiebekrafte 
vom Axiallagergehause auf das ZwischenwelienstQck 
und den RingbajonettverschiuB und damit auf die Walze 
ist nach einer weiteren Ausgestaltung der Erfindung 
vorgesehen, daB die LagerbQchse des Axiallagers zwi- 
schen einer Absetzflache des ZwischenwellenstQcks und 
einer Druckflache der KupplungshQIse kraftschlQssig 
festlegbar ist, vorzugsweise mittels einer Spannmutter, 
die auf dem ZwischenwelienstQck die KupplungshQIse 
mitnehmend, verdrehbar ist 

In einer weiteren vorteilhaften Ausgestaltung der Er- 
findung ist vorgesehen, daB das Axiallagergehause uber 
Langslenker mit der in einem feststehenden Tragrah- 
men auf einem Fundament gleitend angeordneten Ver- 
schiebeeinrichtung in Verbindung stent, die ihrerseits 
von mittels Weggebern synchronisierten Kolben-Zylin- 
der-Einheiten bewegbar isL Wegen der genauen FQh- 
rung und AbstOtzung der Langslenker kdnnen die Ver- 
schiebekrafte gleichmaBig in das Gehause des Axialla- 
gers eingeleitet werden und mogliche Biegekrafte auf 
die Welle und/oder die Walze werden verhindert Vor- 
teilhaft fQr eine schnelle und sehr genaue Montage bzw. 
Demontage ist eine weitere MaBnahme der Erfindung, 
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wonach die VerschluBhulse des Ringbajonettverschlus- 
ses am AuBenumfang mindestens eine Justierbohrung 
bzw. mindestens einen Justierschlitz aufweist, in die je- 
weils ein von einer am Stander des Walzgerusts ange- 
5 ordneten justiereinrichtung bewegbarer Zapfen ein- 
greift 

Die Erfindung wird anhand eines AusfQhrungsbei- 
spiels naher erlautert Es zeigen 
Fig. 1 den Walzwerksantrieb mit einem auf einem 
to ZwischenwelienstQck angeordneten Axiallager in einer 
Schnittdarstellung, 

Fig. 2 das zwischen Lagerzapfen der Walze und Spin- 
delkopf der Gelenkwelle angeordnete Axiallager mit 
der Verschiebeeinrichtung. 
is Der in Fig. 1 dargestellte Walzwerksantrieb zeigt ei- 
ne angetriebene Arbeitswalze 1 eines hier nicht darge- 
stellten WalzgerQsts sowie die mit einer antreibenden 
Kammwalze in Verbindung stehenden Gelenkwelle 2. 
Der Spindelkopf 3 der Gelenkwelle weist einen auf der 
20 Welle sitzenden mit einer Bogenverzahnung 4 versehe- 
nen Kupplungstreffer 5 auf, der von einer mit einer 
Innenverzahnung 6 versehenen KupplungshQIse 7 um- 
geben ist Auf dem Laufzapfen 8 der Arbeitswalze I ist 
eine Ein- und Entkopplungsvorrichtung, namlich ein 
25 RingbajonettverschiuB 9 angeordnet Der Ringbajo- 
nettverschiuB besteht aus einer auBeren VerschluBhQIse 
10 und einem inneren VerschluBzapfen 11, der mit einer 
AuBenverzahnung 12 versehen ist und der mit dem Wal- 
zenlaufzapfen 8 verschraubbar ist Ein mit einer Innen- 
30 verzahnung 13 versehenes VerschluBrad 14 ist von einer 
von auBen betatigbaren Verstelleinrichtung 15 in Um- 
fangsrichtung derart verdrehbar, daB die Innenverzah- 
nung 13 des VerschluBrades 14 hinter die AuBenverzah- 
nung 12 des VerschluBzapfens 11 gedreht ist, oder auf 
35 ZahnlQcke stent, wodurch der VerschluBzapfen 11 und 
die VerschluBhulse 10 in axialer Richtung entweder 
formschlQssig verbunden sind oder in axialer Richtung 
auseinander schiebbar sind. 
Zwischen dem Spindelkopf 3 und dem Ringbajonett- 
40 verschluB 9 ist ein ZwischenwelienstQck 16 angeordnet 
welches das Axiallager 17 der Arbeitswalze 1 tragt, wo- 
bei das Axiallagergehause 18 mit einer in Achsrichtung 
der Arbeitswalze 1 wirksamen Verschiebeeinrichtung in 
Verbindung stent, deren nahere Ausbildung in Fig. 2 
45 gezeigt ist Das ZwischenwelienstQck 16 ist einerseits 
mit der den Laufzapfen 8 der Arbeitswalze 1 umfassen- 
den VerschluBhQIse 10 des Ringbajenottverschlusses 9 
durch eine Schraubverbindung 20 und eine Keilnutver- 
zahnung drehfest verbunden und steht auf der anderen 
50 Seite, d. h. im Bereich des Spindelkopfs 3 der Gelenk- 
welle 2 mit der KupplungshQIse 7 des Spindelkopfs mit- 
tels einer Keilnutverzahnung 21 in Verbindung. Zur 
spielfreien Obertragung der auf das Lagergehause 18 
des Axiallagers 17 einwirkenden Verschiebekrafte in 
55 der einen wie in der anderen Richtung hat das Axialla- 
ger 17 eine LagerbQchse 22, die auf dem Zwischenwel- 
ienstQck 16 fest eingespannt ist Die LagerbQchse 22, die 
auf dem verjQngten WellenstQck 16' aufgeschoben ist 
stQtzt sich dabei an einer senkrechten Absetzflache 23 
60 des ZwischenwellenstQcks ab und wird gegen diese Ab- 
setzflache von einer ebenfalls senkrechten Druckflache 
24 der KupplungshQIse 7 dadurch gepreBt daB eine 
Spannmutter 25 an dem Ende des verjQngten Wellen- 
stQcks 16' gegen eine Spannfiache 26 der KuppIungshQI- 
65 se 7 verschraubbar und damit verspannbar ist Das Axi- 
allager 17 ist ein Pendelrollenlager mit axial vorge- 
spannten Lagern, die mit einer Federanordnung 27 ab- 
gestQtzt sind. Zum Zweck einer kompakten Bauweise ist 
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der AuBendurchmesser des ZwischenwellenstQcks 16 
und der AuBendurchmesser der VerschluChQlse 10 so- 
wie der AuBendurchmesser der Kupplungshfllse 7 im 
Bereich ihrer jeweiligen Verbindungen etwa gleich groB 
und der AuBendurchmesser des Zwischenwellenstflcks 5 
16 ist im Wellenbereich 16' des Axiallagers 17 so weit 
verjflngt daB der AuBendurchmesser des eingesetzten 
Axiallagergehauses etwa gleich groB ist wie die AuBen- 
durchmesser der anschlieBenden VerschluBhUlse 10 und 
der Kupplungshfllse 7. Die AuBendurchmesser dieser 10 
Bauteile werden bestimmt durch den minimalen Ar- 
beitswalzendurchmesser. Im Einzelfall kann das Axialla- 
gergehause zur Aufnahme der Verbindungselemente 
mil der Verschiebeeinrichtung in einer horizontalen 
Ebene durchaus einen etwas grdBeren Durchmesser ha- 15 
ben. 

In Fig. 2 ist die Oraufsicht auf den beanspruchten 
Walzwerksantrieb gezeigt Gut zu sehen ist die Arbeits- 
walze l t deren Laufzapfen 8, die den Laufzapfen umge- 
bende VerschluBhUlse 10 des Ringbajonettverschlusses 20 
9, das Axiallagergehause 18 und der Spindelkopf 3 der 
Gelenkwelle 2. Die Waize t wird von einem in einem 
EinbaustQck 28 angeordneten Radialiager 29 getragen. 
Das EinbaustQck 28 ist axial verschiebbar in einem Bie- 
geblock 30 mit Biegezylinder 31. Das EinbaustQck 28 25 
der Arbeitswalze 1 und der Biegeblock 30 sind in dem 
sogenannten Standerfenster 32 des Gerflststanders 33 
angeordnet Die VerschluBhUlse 10 weist am AuBenum- 
fang eine Justterbohrung 34 und einen Justiereinschnitt 
auf, in die entsprechend ausgebildete und von der Kol- 30 
ben-Zylinder-Einheit 37 betatigte Zapfen 35 einer Jus- 
tiereinrichtung 36 eingreifen, wenn zum Zwecke eines 
Walzenwechsels die Arbeitswalze 1 mit Hilfe des Ring- 
bajonettverschlusses von den Qbrigen Bauteilen geldst 
wird und aus dem Walzgerust mittels sogenannter Wal- 35 
zenwechselwagen herausgezogen ist Die hier vorge- 
schlagene axiale und radiale Fixierung der Gelenkwelle 
2 ist insbesondere auch dann von Vorteil, wenn eine 
neue Walze mit dem Walzenzapfen in den Ringbajo- 
nettverschluB gefflhrt wird und dort durch Verdrehen 40 
des VerschluBrades formschlUssig mit dem Zwischen- 
wellenstUck und der Gelenkwelle 1 verzahnt wird. 

Im Betrieb des WalzgerQsts ist die Arbeitswalze 1 und 
deren EinbaustQck 28 im GerUststander. d. h. im Biege- 
block 30 verschiebbar angeordnet Die zum axialen Ver- 45 
schieben der Arbeitswalze 1 erforderlichen Axialkraf te 
werden in die Walze tiber das Axiallagergehause 18 
eingeteitet wozu dieses mit Hilfe von zwei Langslen- 
kern 38 mit der auf einem Fundament 39 in einem fest- 
stehenden Tragrahmen 19 gleitend angeordneten Ver- 50 
schiebeeinrichtung 40 — bstehend aus Verschiebewa- 
gen 45, Tragrahmen 19, Langslenkern 38 sowie Zylin- 
dereinheiten 41 — in Verbindung stent, die ihrerseits 
von mit Hilfe von nicht naher dargestellten Weggebern 
synchronisierten Kolben-Zylinder-Einheiten 41 beweg- 55 
bar ist Die Langslenker 38 kdnnen am Axiallagergehau- 
se 18 und an der Verschiebeeinrichtung 40 in Verbin- 
dungslaschen 42, 43 und dort in Kugelgelenken 44 ge- 
halten sein. Der Verschiebewagen 45 ist in einer mit 
dem Fundament 39 verbundenen FUhrung 46 bspw. 60 
durch RundfUhrungen verschiebbar gehalten. An dem 
Verschiebewagen 45 ist einerseits die Verbindungsla- 
sche 43 fur den Langslenker 38 angeordnet und anderer- 
seits eine weitere Verbindungslasche 47, die mit der 
Kolbenstange 48 der doppelt wirkenden Kolben-Zylin- es 
der-Einheit 41 in Verbindung steht Die Kolben-Zylin- 
der-Einheiten 41 sind — wie gesagt — druck- und wegs- 
ynchronisiert, so daB grundsatzlich gteiche Wege und 
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gleiche Krafte flber die Verschiebewagen 45 und Langs- 
lenker 38 in das Axiallagergehause 18 und von dort uber 
das ZwischenwellenstQck 16 zur Arbeitswalze 1 Ober- 
tragen werden. 

Mit dem oben beschriebenen Walzwerksantrieb bie- 
tet sich die Mdglichkeit Axialkrafte jeglicher Art wie 
sie bspw. zum gegensinnigen Verschieben von Arbeits- 
walzen bendtigt werden, auf die angetriebenen Walzen 
zu Qbertragen, wobei diese Konstruktion auf der An- 
triebsseite des WalzgerQsts anbringbar ist und beson- 
ders kompakt und raumsparend ausgefQhrt werden 
kann. 

Bezugszeichenubersicht 

1 Arbeitswalze 

2 Gelenkwelle 

3 Spindelkopf 

4 Bogenverzahnung 

5 Kupplungstreffer 

6 Innenverzahnung 

7 Kupplungshfllse 

8 Laufzapfen 

9 RingbajonettverschluB 

10 VerschluBhUlse 

11 VerschluBzapfen 

12 AuBenverzahnung 

13 Innenverzahnung 

14 VerschluBrad 

15 Verstelleinrichtung 

16 ZwischenwellenstQck . 
16' verjQngtes WellenstQck 

17 Axiallager 

18 Axiallagergehause 

19 Tragrahmen 

20 Schraubverbindung 

21 Keilnutverzahnung 

22 LagerbQchse 

23 Absetzflache 

24 Druckflache 

25 Spannmutter 

26 Spannflache 

27 Federanordnung 

28 EinbaustQck 

29 Radialiager 

30 Biegeblock 

31 Biegezylinder 

32 Standerfenster 

33 GerUststander 

34 Justierbohrung 

35 Zapfen 

36 justiereinrichtung 

37 Kolben-Zylinder-Einheit 

38 Langslenker 

39 Fundament 

40 Verschiebeeinrichtung 

41 Kolben-Zylinder-Einheit 

42 Verbindungslasche 

43 Verbindunglasche 

44 Kugelgelenk 

45 Verschiebewagen 

46 FQhrung 

47 Verbindungslasche 

48 Kolbenstange 

PatentansprOche 
1. Walzwerksantrieb mit zwischen antreibenden 
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Kammwalzen und angetriebenen Walzen eines 
WalzgerOsts, insbesondere dessen Arbeitswalzen 
angeordneten Gelenlcspindeln an deren Spindel- 
kopf ein eine Bogenverzahnung aufweisender 
Kupplungstreffer und eine diesen Treffer umgrei- 5 
fende mit einer Innenverzahnung versehene Kupp- 
lungshQIse angeordnet sind, sowie mit einer auf 
dem Laufzapfen der Arbeitswalze angeordneten 
Ein* und Entkopplungsvorrichtung, insbesondere 
ein RingbajonettverschluQ, dadurch gekennzeich- 10 
net, daQ zwischen dem Spindelkopf (3) und der Ein- 
und Entkopplungsvorrichtung (9) ein Zwischenwel- 
lenstGck (16) angeordnet ist, welches das Axiallager 
(17) der Arbeitswalze (1) tragt und daB das Axialia- 
gergehause (18) mit einer in Achsrichtung der Ar- 15 
beitswalze (1) wirksamen Verschiebeeinrichtung 
(40) in Verbindung steht 

2. Walzwerksantrieb nach Anspruch 1, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB das ZwischenwellenstQck (16) ei- 
nerseits mit der den Laufzapfen (8) der Arbeitswal- 20 
ze (1) umfassenden VerschluBhQIse (10) des Ringba- 
jonettverschiusses (9) drehfest verbunden ist und 
anderrseits mit der KupplungshQIse (7) des Spindel- 
kopfs (3) mittels einer Keilnutverzahnung (21) in 
Verbindung steht 25 

3. Walzwerksantrieb nach Anspruch 1 oder 2, da- 
durch gekennzeichnet, daB der AuBendurchmesser 
des Zwischenwellenstucks (16) und der AuBen- 
durchmesser der VerschluBhUlse (10) und der Au- 
Bendurchmesser der KupplungshOlse (7) im Be- 30 
reich ihrer jeweiligen Verbindung etwa gleich groB 
ist, daB der AuBendurchmesser des Zwischenwel- 
lenstucks (16) im Bereich (16') des Axiallagers (17) 
zur Aufnahme desselben verjOngend abgesetzt ist 
und daB der AuBendurchmesser des Axialiagerge- 35 
hauses (18) gleich groB ist wie die AuBendurchmes- 
ser von VerschluBhUlse (10) und KupplungshOlse 

4. Walzwerksantrieb nach Anspruch 1, 2 oder 3, 
dadurch gekennzeichnet, daB die Lagerbiichse (22) 40 
des Axiallagers (17) zwischen einer Absetzflache 
(23) des ZwischenwellenstQcks (16) und einer 
Druckflache (24) der KupplungshOlse (7) kraft- 
schlQssig festlegbar ist, vorzugsweise mit Hilfe ei- 
ner Spannmutter (25), die auf dem Zwischenwellen- 45 

st0ck * 16 ^ die Ku PP Iun g snQlse (7) mitnehmend, 
H§§? verdrehbar ist 

5. Walzwerksantrieb nach Anspruch I, 2, 3 oder 4. 
dadurch gekennzeichnet, daB das Axiallagergehau- 

se (18) Qber Langslenker (38) mit der mit einem 50 
feststehenden Tragrahmen (19) auf einem Funda- 
ment (39) gleitend angeordneten Verschiebeein- 
richtung (40) in Verbindung steht, die ihrerseits von 
mittels Weggebern synchronisierten Kolben-Zylin- 
der-Einheiten (41) bewegbar ist 55 

6. Walzwerksantrieb nach mindestens einem der 
Anspruche 1 bis 5, dadurch gekennzeichnet, daB die 
VerschluBhQIse (10) am AuBenumfang mindestens 
eine ]ustierbohrung(34) bzw. mindestens einen Jus- 
tiereinschnitt aufweist, in die mindestens ein von 60 
einer am Gerustst&nder (33) des WalzgerOsts oder 
am Biegeblock (30) angeordneten Justiereinrich- 
tung (36) bewegbarer Zapfen (35) eingreift 
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